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Practicas remotas de control de velocidad y posicion usando SLD-UBB
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Resumen: Las practicas de laboratorio en carreras de ingenieria de control son complejas
y costosas de realizar. El uso de laboratorios remotos permite dar solucion a la problematica
anterior con buenos resultados. Este articulo describe las practicas de control de velocidad
y posicion implementadas con el servomecanismo Feedback 33-033-IC, al que se accede a
través del laboratorio remoto SLD-UBB (Sistema de Laboratorios a Distancia de la
Universidad del Bio-Bio). El servomecanismo se encuentra en el Laboratorio de Control
Automatico del Departamento de Ingenieria Eléctrica y Electronica (DIEE / UBB), el SLD
brinda a los estudiantes la posibilidad de interactuar con los equipos cuando deseen y en
tiempo real a través de Internet. Estas practicas de laboratorio contribuyen al refuerzo de
los conocimientos tedricos proporcionados en el aula.

Abstract: Laboratory practices in control engineering careers are complex and expensive
to perform. The use of remote laboratories allows to solve the previous problem with good
results. This paper describes the speed and position control practices implemented with
the Feedback 33-033-1C servomechanism accessed through the remote laboratory SLD-
UBB (Distance Laboratory System of the Universidad del Bio-Bio). The servomechanism
model is located in the Automatic Control Laboratory of the Department of Electrical and
Electronic Engineering (DIEE / UBB), the SLD offers students the possibility of interacting
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with equipment when they wish and in real time through the Internet. These laboratory
practices contribute to the reinforcement of the theoretical knowledge provided in the
classroom.
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Compensador de adelanto de fase; Laboratorios remotos; Educacion en ingenieria de
control.
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